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1. Dane Techniczne

Zasilanie:
·  QDSL
 FLH�]DVLODQLH��������������������������������������������������9$&��±10% /50Hz-60Hz
·  SREyU�SU� GX��������������������������������������������������������������������������±������$
·  QDSL
 FLH�]DVLODQLD�SU]HWZRUQLNyZ�������������������������������������9
·  zabezpieczenie .............................................................. 2x500mA

Dane funkcjonalne:
·  pomiar w jednej osi
·  Z\ �ZLHWODF]�SRPLDURZ\�]LHORQ\����F\IU�SOXV�]QDN��Z\VRNR�ü�F\IU\���PP
·  Z\ �ZLHWODF]�LQIRUPDF\MQ\�]LHORQ\����]QDNL���Z\VRNR�ü��PP
·  V\JQDá\�ZHM�FLRZH�Z�VWDQGDUG]LH�56���
·  UR]G]LHOF]R�ü������XP�����XP�����XP�����XP���XP���XP����XP����XP����XP�

100um; 1mm
·  PDNV\PDOQD�F]
 VWRWOLZR�ü�V\JQDáyZ�ZHM�FLowych .......   4 MHz
·  RSFMRQDOQLH�GR���Z\M�ü��SU]HND(QLNRZ\FK�����$���9'&���L��GR���ZHM�ü��
·  RSFMRQDOQLH���ZHM�FLH�QD�VRQG
 �NUDZ
 G]LRZ�
·  opcjonalnie interfejs szeregowy RS232C

6\JQDá\��

*QLD]GR�'��GOD�SU]HWZRUQLND��V\JQDá\�Z�VWDQGDUG]LH��56�����
1 2 3 4 5 6 7 8 9

ekran /RI /B /A +5V RI B A GND

*QLD]GR�'��GOD�SU]HWZRUQLND��V\JQDá\�SRMHG\QF]H�����RSFMD
1 2 3 4 5 6 7 8 9

ekran RI B A +5V - - - GND

*QLD]GR�'���GOD�VRQG\�NUDZ
 G]LRZHM�OXE�ZHM�ü���RSFMD
2 3 4 5 6 7 8 13 14 15

INP7 INP6 INP5 INP4 +5V/INP3 INP2 GND/INP1 PROB -Uz +Uz (10-24)V

*QLD]GR�'��GOD�LQWHUIHMVX�V]HUHJRZHJR�OXE�Z\M�ü����RSFMD
1 2 3 4 5 6 7 8 9

OUT6 OUT7/RXD OUT8/TXD COM OUT1/GND OUT2 OUT3 OUT4 OUT5

Inne:

·  wymiary .................................... 257mm x 150mm x 85mm
·  masa  .........................................1,8kg
·  temperatura przechowywania ... -30 do +60 oC
·  temperatura pracy ..................... 0 do +40 oC

Konstrukcja i produkcja czytników oparta jest na normach zharmonizowanych.
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2. 8ZDJL�ZVW
 SQH

&]\WQLNL�VHULL�/3�]RVWDá\�VWDUDQQLH�]DSURMHNWRZDQH�DE\�]DSHZQLü�ODWD�EH]SLHF]QHM
i niezawodnej pracy.

2675=( ) (1,(

=H�Z]JO
 GX�QD�RFKURQ
 �SU]HFLZSRUD*HQLRZ� �]DOHFD�VL
 �SU]HVWU]HJDQLH�SU]H]�X*\WNRw-
QLND�SRGVWDZRZ\FK��URGNyZ�RVWUR*QR�FL��D�SU]HGH�ZV]\VWNLP��]DVWRVRZDQLD�]HURZa-
QLD�OXE�X]LHPLHQLD��&]\WQLNL�V� �SU]HZLG]LDQH�GR�LQVWDORZDQLD�ZHZQ� WU]�SRPLHV]F]H� ��
Z�ZDUXQNDFK�SU]HP\VáRZ\FK��KDOH�SU]HP\VáRZH���1LH�QDOH*\�LQVWDORZDü�F]\WQLNyZ�Z
SRPLHV]F]HQLDFK�]E\W�ZLOJRWQ\FK��Z�SREOL*X�VLOQ\FK�(UyGHá�FLHSáD��QS��NOLPDW\]DWRU\�
SURPLHQLH�VáRQHF]QH�LWS����3U]HG�SU]\VW� SLHQLHP�GR�PRQWD*X��SRGá� F]HQLD�RUD]�F]\n-
QR�FL�VHUZLVRZ\FK��QDOH*\�]DSR]QDü�VL
 �V]F]HJyáRZR�]�LQVWUXNFM� �REVáXJL�F]\WQika LP.

&]\WQLN�MHVW�SU]\U]� GHP�SU]H]QDF]RQ\P�GR�SUDF\�QD�REUDELDUNDFK��XPR*OLZLDM� -
F\P�SRPLDU\�SU]HPLHV]F]H� �Z�MHGQHM�RVL��&]\WQLN�PR*H�ZVSyáSUDFRZDü�]�SU]HWZRUQi-
NDPL� SU]HPLHV]F]H� � OLQLRZ\FK� �OLQLDáDPL� �� RUD]� SU]HWZRUQLNDPL� Rbrotowo-
LPSXOVRZ\PL�XPR*OLZLDM� F�SRPLDU�N� WD��'RGDWNRZR��PR*H�E\ü�Z\SRVD*RQ\�Z�LQWHr-
IHMV�V]HUHJRZ\�56���&�GR�ZVSyáSUDF\�]�NRPSXWHUHP��,VWQLHMH�WDN*H�PR*OLZR�ü�SRd-
á� F]HQLD�VRQG\�NUDZ
 dziowej.

:�SU]\SDGNX�]DVWRVRZDQLD�Z�XNáDGDFK�VWHURZDQLD�SU]\U]� G�PR*H�E\ü�Z\SRVD*RQ\�Z
��ZHM�ü�L���Z\M�ü�F\IURZ\FK�

&]\WQLN�SRVLDGD�UyZQLH*�IXQNFMH�XPR*OLZLDM� FH�]PLDQ
 �XNáDGX�RGQLHVLHQLD��3U]\U]� G
MHVW�Z\SRVD*RQ\�Z�QLHXORWQ� �SDPL
 ü��NWyUD�XPR*OLZLD�SDPL
 WDQLH�ZDUWR�FL�SRáR*HQLD
RUD]�ZSURZDG]RQ\FK�SDUDPHWUyZ�SR�Z\á� F]HQLX�]DVilania.

3U]\JRWRZDQLH�F]\WQLND�GR�SUDF\�SROHJD�QD�SRGá� F]HQLX�SU]HWZRUQLNyZ�GR�]á� F]
XPLHV]F]RQ\FK�QD�W\OH�REXGRZ\� �R]QDF]RQ\FK�;�� � :��RUD]�SRGá� F]HQLX�]DVLODQLD�]D
SRPRF� �NaEOD�VLHFLRZHJR�]DNR� F]RQHJR�REXVWURQQLH�ZW\F]NDPL�

3. Instalacja czytnika
3RGá� F]HQLH�HOHNWU\F]QH��GRNRQXMH�VL
 �SRSU]H]�SRGá� F]HQLH�NDEOD�]DVLODM� FHJR�GR

JQLD]GD����9���+]��SRGá� F]HQLH�HQNRGHUyZ��JQLD]GD�:(�:<��RUD]�NDEOD�GR�JQLD]GD
RS232.

UWAGA:

1. 3RGá� F]HQLH�F]\WQLND�/3��PR*H�QDVW� SLü�Z\á� F]QLH�GR�VLHFL�]DVLODM� FHM
���9���+]��Z\SRVD *RQHM�Z�LQVWDODFM
 �]�SU]HZRGHP�RFKURQQ\P��]D�SR�UHGQLc-
WZHP�JQLD]G�Z\SRVD*onych w bolec uziemienia.

2. 1LHGRSXV]F]DOQH�MHVW�SRGá� F]HQLH�F]\WQLND�GR�VLHFL�]�QLHVSUDZQ� �LQVWDODFM� �X]Le-
PLDM� F� �OXE�EH]�SU]HZRGX�RFKURQQHJR�OXE�]D�SR�UHGQLFWZHP�NDEOD�SU]HGáX*DM� -
cego bez gniazda z bolFHP�X]LHPLDM� F\P�
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=DOHFDQH� MHVW� UyZQLH*�� ]H� Z]JO
 GX� QD� RFKURQ
 � SU]HG� ]DNáyFHQLDPL�� ÄZ\]HURZDQLH´
REXGRZ\�SU]HZRGHP�GRNU
 FRQ\P�GR�]DFLVNX�]HUXM� FHJR��3RQDGWR��MH*HOL�QLH�]RVWDáR
WR�XF]\QLRQH�SU]H]�SURGXFHQWD��QDOH*\�VNRQILJXURZDü�SUDF
 �F]\WQLND�SRG�N� WHP�]DVWo-
sowanych przetworQLNyZ��RUD]�WU\EX�SUDF\�SURPLH� ��UHGQLFD��SDWU]�UR]G]��6.1).

4. 5R]PLHV]F]HQLH�HOHPHQWyZ�]HZQ
 WU]Q\FK

5\V���:LGRN�F]RáyZNL

5\V���:LGRN�Sá\W\�W\OQHM



-6-

Rys.3
Rozmieszczenie
otworów
PRQWD*RZ\FK

5. 2EVáXJD�F]\WQika

5.1. 3LHUZV]H�F]\QQR� FL�SR�]Dá� F]HQLX�]DVilania
3R�]Dá� F]HQLX�]DVLODQLD�QD�Z\�ZLHWODF]DFK�SRPLDURZ\FK�F]\WQLND�SRMDZLDM�

VL
 �ZDUWR�FL�RVWDWQLR�]DSDPL
 WDQ\FK�SR]\FML��&]\WQLN�XUXFKDPLD�VL
 �Z�DEVROXWQ\P�OXE
UHODW\ZQ\P�XNáDG]LH�RGQLHVLHQLD�Z�]DOH*QR�FL�RG�WHJR�Z�MDNLP�XNáDG]LH�E\á�Z\á� F]o-
Q\��:�]DOH*QR�FL�RG�NRQILJXUDFML�F]\WQLND��SR�]Dá� F]HQLX�]DVLODQLD��QD�Z\�ZLHWODF]DFK
RVL�SRMDZLDM� �VL
 �RVWDWQLR�]DSDPL
 WDQH�Z\PLDU\�OXE�QDSLV\�ÄU()�´��MH�OL�MHVW�]Dá� F]RQD
NRUHNFMD�RGFLQNRZD��R]QDF]DM� FH�NRQLHF]QR�ü�GRNRQDQLD�Z]RUFRZDQLD�SRáR*HQLD�Z
osiach w oparciu o punkty referencyjne na przetwornikach pomiarowych. Zaraz po
]Dá� F]HQLX�F]\WQLND�PR*QD�SU]\VW� SLü�GR�QRUPDOQHM�SUDF\�OXE�GRNRQDü�Z]RUFRZDQLD
XNáadu.
'RNRQXMH�VL
 �WHJR�SRSU]H]�QDMD]G�QD�SXQNW\�RGQLHVLHQLD�SU]\SRU]� GNRZDQH�ND*GHM
RVL��]QDMGXM� FH�VL
 �QD�SU]eWZRUQLNDFK�SU]HPLHV]F]H� �

5.2. : ] RUFRZ DQLH�XNáDGX�RGQLHVLenia
-H�OL�V\VWHP�SRPLDURZ\�MHVW�Z\SRVD*RQ\�Z�SXQNW\�RGQLHVLHQLD�PR*QD�ZyZF]DV

Z\NRQ\ZDü�RSHUDFMH�Z]RUFRZDQLD�Z�RGQLHVLHQLX�GR�W\FK�SXQNWyZ��'R�WHJR�FHOX�VáX*\
XNáDG�SRPLDURZ\�UHIHUHQF\MQ\��8NáDG�WHQ�SRZLQLHQ�]RVWDü�XVWDZLRQ\�SRSU]H]�Z\No-
QDQLH�UHIHUHQFML�QD��SXQNWDFK�RGQLHVLHQLD�SU]HWZRUQLNyZ�L�VWDQRZLü�Z]RUFRZ\�XNáDG
RGQLHVLHQLD�GOD�VWRáX�REUDELDUNL��3UDZLGáRZH�SRVáXJLZDQLH�VL
 �XNáDGHP�UHIHUHQF\MQ\P
GDMH�PR*OLZR�ü�SU]\ZUyFHQLD�SUDZLGáRZ\FK� XVWDZLH� � Z]JO
 GHP� REUDELDQHJR� GHWDOX
�QDZHW�Z�V\WXDFML�JG\�SRGF]DV�Z\á� F]RQHJR�]DVLODQLD�]RVWDá�VWUDFRQ\�XNáDG�RGQLHVLe-
nia).
$E\� ]Dá� F]\ü� XNáDG� SRPLDURZ\� Z� WU\ELH� UHIHUHQF\MQ\P� QDOH*\� QDFLVQ� ü� NODZLV]

� � �� � ��

� �

� �

� �

0�[�P P

IURQW
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[REF]���6SRZRGXMH�WR�]DSDOHQLH�ODPSNL�QD�NODZLV]X�RUD]�Z\�ZLHWOHQLH�QD�Z\�ZLHWOa-
F]DFK�SRPLDURZ\FK�RGOHJáo�FL�RG�SXQNWyZ�RGQLHVLHQLD�

  ! ����-H�OL�XNáDG�QLH�E\á�Z]RUFRZDQ\�QD�Z\�ZLHWODF]DFK�SRMDZL� �VL
 �SR]LRPH�NUHVNL��

5.2.1. �:]RUFRZDQLH�XNáDGX�ZHGáXJ�SXQNWyZ�RGQLesienia
-H�OL� ]�MDNLFK� �SRZRGyZ� �R� � ;�XWUDFL�NDOLEUDFM
 �WR�Z�GRZROQ\P�PRPHQFLH

PR*QD�M� �SU]\ZUyFLü���:�W\P�FHOX�QDOH*\�XUXFKRPLü�WU\E�Z]RUFRZDQLD�SRSU]H]�Zy-
branie osi [X]�D�QDVW
 SQLH�QDFL�QL
 FLH�NODZLV]D��[REF]� ��6SRZRGXMH�WR�Z\�ZLHWOHQLH
napisu ‘ reF’ ��QD�Z\�ZLHWODF]X�Z\EUDQHM�RVL�RUD]�]DSDOHQLH�ODPSNL�QD�NODZLV]X�Z\EUa-
QHM�RVL��7HUD]�QDOH*\�GRNRQDü�QDMD]GX�QD�SXQNW�RGQLHVLHQLD�D�NLHG\�WR�QDVW� SL�QDSLV�QD
Z\ �ZLHWODF]X� RUD]� ODPSND� � ]JD�QLH�� :\EUDQD� R� � ]RVWDQLH�wywzorcowana a na wy-
�ZLHWODF]X�SRMDZL�VL
 �SUDZLGáRZD�ZDUWR�ü�RGOHJáR�FL�RG�SRF]� WNX�DNWXDOQHJR�XNáDGX
RGQLHVLHQLD��:�SU]\SDGNX�MH�OL�MHVW�]Dá� F]RQ\��UHIHUHQF\MQ\�XNáDG�RGQLHVLHQLD�QD�Zy-
�ZLHWODF]DFK�SRMDZL� �VL
 �RGOHJáR�FL�RG�SXQNWyZ�RGQLHVLHQLD�

5.2.2. �.RQWUROD�SRáR*HQLD�Z��SXQNFLH�RGQLesienia.
0R*QD�GRNRQDü�RSHUDFML�]DSDPL
 WDQLD�SRáR*HQLD�Z�PLHMVFX�JG]LH�]QDMGXMH�VL


SXQNW�RGQLHVLHQLD��)XQNFMD�WD�PR*H�VáX*\ü�GR�NRQWUROL�SUDZLGáRZR�FL�Z]RUFRZDQLD
RUD]��Z�SU]\SDGNX�OLQLDáX�]�GZRPD�SXQNWDPL�RGQLHVLHQLD��GR�NRQWUROL�SUDZLGáRZR�FL
SUDF\�OLQLDáX�SRSU]H]�]PLHU]HQLH�UR]VWDZX�SXQNWyZ�RGQLHVLHQLD��$E\�WHJR�GRNRQDü
QDOH*\�Z\EUDü�R� �[X]�D�QDVW
 SQLH�QDFLVQ� ü�NODZLV]H��[REF] [H/L] (lampka na klawi-
szu  [H/L] zostanie zapalona). Po dokonaniu przejazdu przez punkt odniesienia na
Z\ �ZLHWODF]X�Z\EUDQHM�RVL�SRMDZL�VL
 �ZDUWR�ü�RGSRZLDGDM� FD�SRáR*HQLX�SXQNWX�RGQLe-
VLHQLD���:�FHOX�SRZURWX�GR�WU\EX�SRPLDURZHJR�QDOH*\�QDFLVQ� ü�NODZLV] [H/L] (kon-
WUROND�QD�NODZLV]X�]JD�QLH��

5.2.3.  Testowanie przetworników w oparciu o punkty odniesienia.
,VWQLHMH�PR*OLZR�ü�VSUDZG]HQLD�SUDZLGáRZR�FL�G]LDáDQLD�]DPRQWRZDQ\FK�SU]e-

tworników pomiarowych w oparciu o punkty odniesienia.
$E\�WHJR�GRNRQDü�QDOH*\�SU]HSURZDG]Lü�SRQL*V]� �SURFHGXU
 �

·  ]Dá� F]\ü�WU\E�UHIHUHQF\MQ\�QDFLVNDM� F�NODZLV]�[REF]
·  Z\NRQDü�SURFHGXU
 �Z]RUFRZDQLD��]HURZDQLD��QD�SXQNFLH�RGQLHVLHQLD�Z�Z\EUDQHM

osi naciVNDM� F�[X] D�QDVW
 SQLH [REF]   (patrz 5.2.1 )
·  GRNRQDü�SU]HVXQL
 FLD�Z�NRQWURORZDQHM�RVL�±�GR�Z\VW� SLHQLD�UHDNFML�QD�Z\�ZLHWOa-

czu
·  VSUDZG]Lü�SRáR*HQLH�Z�SXQNFLH�RGQLHVLHQLD�XDNW\ZQLDM� F�IXQNFM
 �QDFLVNDM� F�[X]

D�QDVW
 SQLH [REF], [H/L]  (patrz 5.2.2 )

   ! ����=DWU]D�QL
 WD�ZDUWR�ü�SRZLQQD�Z\QRVLü�]HUR��:�SU]HFLZQ\P�UD]LH�XNáDG
          pomiaURZ\�QLH�G]LDáD�SUDZLGáRZR�
·  SRZUyFLü�GR�WU\EX�SRPLDURZHJR�QDFLVNDM� F�NODZLV]�[H/L]   
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5.3. 3UDFD�Z�XNáDG]LH�DEVROXWQ\P���UHODW\ZQ\P��>5(/�$%6@

3U]Há� F]DQLH�SRPL
 G]\�WU\EHP�DEVROXWQ\P�D�UHODW\ZQ\P��áD� FXFKRZ\P��QDVW
 -
SXMH�SR�QDFL�QL
 FLX�NODZLV]D�[REL/ABS]��������]DSDORQD�ODPSND�V\JQDOL]XMH�SUDF
 �Z
WU\ELH�UHODW\ZQ\P��=DUyZQR�Z�MHGQ\P�MDN�L�Z�GUXJLP�WU\ELH��PR*QD�GRNRQ\ZDü�]e-
URZDQLD�L�ZSLV\ZDQLD�ZDUWR�FL�Z�RVLDFK���)XQNFMD�XPR*OLZLD�SU]HFKRG]HQLH�]�MHGQHJR
SRáR*HQLD�GR�GUXJLHJR�SRSU]H]�]HURZDQLH�ZVND]D� �L�SU]HVXZDQLH�R�]QDQ\�Z\PLDU�
E� G( �SRSU]H]�ZSURZDG]DQLH�]DGDQHJR�SU]\URVWX�L�QDVW
 SQLH�VSURZDG]DQLH�JR�GR�]era.

$NWXDOQH� SRáR*HQLD� Z� REX� XNáDGDFK� ]RVWDM� � ]DSDPL
 WDQH� SR� Z\á� F]HQLX� ]DVLODQLD�
3DPL
 WDQD�MHVW�UyZQLH*�UHODFMH�Z�VWRVXQNX�GR�SXQNWyZ�UHIHUHQF\MQ\FK�L�PR*QD�GR�QLFK
ponownie powróFLü�

8NáDG�UHODW\ZQ\�MHVW�QLH]DOH*Q\�RG�XVWDZLRQHJR�XNáDGX�RGQLHVLHQLD�Z�WU\ELH�DEVROXt-
nym.

5.3.1. :SURZDG]DQLH�L�]HURZDQLH�ZDUWR� FL�GOD�]adanej osi

   UWAGA:�ZSURZDG]DQLH�L�]HURZDQLH�QLH�G]LDáD�Z�WU\ELH�UHIHUHQF\MQ\P

$E\�ZSURZDG]Lü�QRZ� �ZDUWR�ü�QDOH*\�Z\NRQDü�QDVW
 SXM� FH�F]\QQo�FL�

·  ZFLVQ� ü�NODZLV]�Z\ERUX�RVL�[X]
·  ZSURZDG]Lü�ZDUWR�ü�L�ZSLV\ZDQLH�]DNR� F]\ü�NODZLV]HP�[ENT].

1S��ZSURZDG]HQLH�ZDUWR�FL��������Z�RVL�;�QDOe*\�Z\NRQDü�Z�VSRVyE�QDVW
 SXM� F\�
[X] [1] [2] [3] [ .] [4] [5] [ENT]

:�WUDNFLH�ZSURZDG]DQLD�ZDUWR�FL�Eá
 GQLH�SRGDQ� �F\IU
 �PR*QD�VNDVRZDü�NODZLV]HP
[DEL] .

$E\�Z\]HURZDü�ZVND]DQLH�Z�RVL�QDOH*\�

·  QDFLVQ� ü�NODZLV]�Z\ERUX�RVL�[X]
·  QDFLVQ� ü�NODZLV]�[DEL]

5.3.2. �3RPLDU�Z�XNáDG]LH�áD� FXFKRZ\P�

5\V���3U]\NáDG�]DVWRVRZDQLD�SRPLDUX�Z�XNáDG]LH�áD� Fuchowym.
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$E\�Z\NRQDü�SRZ\*V]� �RSHUDFM
 �QDOH*\�
·  ]Dá� F]\ü�WU\E�DEVROXWQ\
·  QDSURZDG]Lü�QDU]
 G]LH�QD�SRáR*HQLH�$
·  Z\]HURZDü�ZVND]DQLH���[X]  [DEL]
·  QD�Z\�ZLHWODF]X�SRND*H�VL
 �ZDUWR�ü������
·  ]Dá� F]\ü�WU\E�áD� FXFKRZ\�QDFLVNDM� F�NODZLV]�[REL/ABS] -lampka zapalona
·  SU]HVXQ� ü�QDU]
 G]LH�GR�SRáR*HQLD�%�R�������PP
·  Z\]HURZDü�ZVND]DQLH�Z�RVL���[X]  [DEL]
·  SU]HVXQ� ü�QDU]
 G]LH�GR�SRáR*HQLD�&�R�������PP
·  Z\]HURZDü�ZVND]DQLH�Z�RVL���[X]  [DEL]
·  SU]HVXQ� ü�QDU]
 G]LH�GR�SRáR*HQLD�'�R�������PP
·  DE\�VSUDZG]Lü�FDá\�Z\PLDU�RG�SRáR*HQLD�$�GR�'�]Dá� F]\ü�WU\E�DEVolutny
·  Z\ �ZLHWODF]�RVL�SRND*H�ZDUWR�ü��������

5.4. Przeliczanie na cale [inch/mm]

1DFL�QLHFLH�Z�GRZROQ\P�PRPHQFLH�NODZLV]D�[inch/mm] SRZRGXMH�SU]HM�FLH�QD
SRPLDU�Z�FDODFK��ODPSND�QD�NODZLV]X��ZLHFL�VL
 ���:V]\VWNLH�XVWDZLHQLD��NWyUH�]RVWDQ�
Z\NRQDQH�Z�XNáDG]LH�FDORZ\P�V� �DNWXDOQH�SR�SRZURFLH�GR�SRPLDUX�Z�XNáDG]LH�Pe-
trycznym i na odwrót.

5.5. :\]QDF]DQLH�SURPLHQLD��� URGND��>���@

$E\�Z\]QDF]\ü�SURPLH� �� �URGHN��REUDELDQHJR�HOHPHQWX�QDOH*\�Z\NRQDü�Qa-
VW
 SXM� FH�F]\QQR�FL�

·  XVWDZLü�QDU]
 G]LH�Z�SRáR*HQLX�SRF]� WNRZ\P
·  Z\]HURZDü�ZVND]DQLH�Z�RVL
·  XVWDZLü�QDU]
 G]LH�Z�SRáR*HQLX��NR� FRZ\P
·  Z\EUDü�R� �ZFLVNDM� F�NODZLV]�[X]
·  QDFLVQ� ü�NODZLV]�[1/2]��ODPSND�QD�NODZLV]X�]DSDOD�VL
 ��FR�VSRZRGXMH�]PQLHMV]HQLH

ZVND]DQLD�R�SRáRZ
 ��Z\ �ZLHWOHQLH�ZDUWR�FL�SURPLenia)
·  WHUD]�GRMH*G*DM� F�GR�]HUD�PDP\�Z\]QDF]RQ\�GRNáDGQLH��URGHN�REUDELDQHJR�HOe-

mentu .

3R�Z\á� F]HQLX�IXQNFML ‘1/2’ �QD�Z\�ZLHWODF]�SRZUDFD�ZDUWR�ü�SRáR*HQLD�]PLHU]RQHJR
Z]JO
 GHP�SRF]� WNX�Rbrabianego elementu.
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6. Funkc je konfiguracyjne

6.1. Ustawianie parametrów pracy czytnika

.RQILJXUDFML� GRNRQXMH� VL
 � Z� WUDNFLH� SU]\JRWRZ\ZDQLD� F]\WQLND� /3��� GR� SUDF\� QD
QRZ\P�VWDQRZLVNX�Z�FHOX�XVWDOHQLD�URG]DMX�SRGá� F]RQ\FK�SU]HWZRUQLNyZ��3DUDPHWU\
NWyU\FK�]PLDQD��QLH�MHVW�Z\PDJDQD�QDOH*\�] aDNFHSWRZDü�NODZLV]HP�[ENT] .
8VWDZLHQLX�SRGOHJDM� �QDVW
 SXM� FH�SDUDPHWU\�
·  kierunek zliczania
·  rodzaj przetwornika (liniowy / obrotowy)
·  UR]G]LHOF]R�ü���LOR�ü�LPSXOVyZ�QD�REUyW
&]\WQLN�PR*H�SUDFRZDü�]DUyZQR�]�SU]HWZRUQLNDPL�OLQLRZ\PL��R�UR]G]LHOF]R�FL������
0,1; 0,2; 0,5; 1; 2; 5; 10; 50; 100 lub 1000um) jak i obrotowymi o dowolnej liczbie
imp/obrót.

:�FHOX�VNRQILJXURZDQLD�SUDF\�F]\WQLND�QDOH*\�XUXFKRPLü� IXQNFM
 �NRQILJXUDFML�QDFi-
VNDM� F�NOawisze:

·  [PRG]
·  [ENT]
·  SRGDü�NRG�Ä���´�

1DVW
 SQLH�QDOH*\�NROHMQR�GOD�ND*GHM�RVL��XVWDZLü�SRQL*V]H�SDUDPHWU\�

·  NLHUXQHN�]OLF]DQLD��QD�Z\�ZLHWODF]X�RVL�SRMDZL�VL
 �QDSLV��NLHUXQHN�GRGDWQL��
„dir.P” lub kierunek ujemny - „GLU�Q´�����]PLDQ\�GRNRQXMH�VL
 �NODZLV]HP�[DEL] a
akceptacji klawiszem [ENT]

·  typ przetwornika (OLQLRZ\�¶/,Q¶��REURWRZ\�µURW¶����]PLDQ\�W\SX�GRNRQXMH�VL
 �NOa-
wiszem [DEL] a akceptacji klawiszem [ENT].

=�NROHL�XVWDZLü�UR]G]LHOF]R�ü�XNáDGX�SRPLDURZHJR��QD�Z\�ZLHWODF]X�RVL�SRMDZL�VL

QDSLV��ÄU��Ä�RUD]�DNWXDOQD�ZDUWR�ü�UR]G]LHOF]R�FL��SRGDQD�Z�>PP@
·  ]PLDQD�UR]G]LHOF]R�FL�QDVW
 SXMH�DXWRPDW\F]QLH���SR�QDFL�QL
 FLX�NOawisza [DEL]
·  typ znaczników referencyjnych (standardowe –„ rEF-S ” , kodowane „ rEF-C ” ) -

]PLDQ\�W\SX�GRNRQXMH�VL
 �NODZLV]HP�>DEL] a akceptacji klawiszem [ENT].

Po wybraniu typu obrotowego:
·  VNDVRZDü�DNWXDOQ� �LOR�ü�LPSXOVyZ�QD�REUyW�NODZLV]HP�[DEL]�L�ZSLVDü�Záa�FLZ�

��]DNR� F]\ü�NODZiszem [ENT])

-H�OL�FKFHP\�DE\�Z\PLDU�Z�RVL�E\á�SRGDZDQ\�MDNR��UHGQLFD�QDOH*\�GOD�WHM�RVL�ZSLVDü��
UD]\�ZL
 NV]� �UR]G]LHOF]R�ü�QL*�WR�Z\QLND�]�]DVWRVRZDQHJR�SU]HWZRUQika.

-H�OL�R� �]DVWDáD�XVWDZLRQD�GR�SUDF\�]�SU]HWZRUQLNLHP�REURWRZ\P�E
 G]LH�Z\�ZLHWODQ\
N� W�]�GRNáDGQR�FL� �GR���VHNXQG\�QS��Ä���������´��
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6.2. :\]QDF]DQLH�LOR� FL�LPSXOVyZ�QD�REUyW

:�SU]\SDGNX�]DVWRVRZDQLD�GR�SRPLDUX�N� WD�WD�P\�SRPLDURZHM�LVWQLHMH�NRQLHFz-
QR�ü��Z�FHOX�Z\VNDORZDQLD�SRPLDUX��Z\]QDF]HQLD�LOR�FL�LPSXOVyZ�QD�REUyW��'RNRQXMH
VL
 �WHJR�Z\NRU]\VWXM� F�]QDF]QLN�UHIHUHQF\MQ\��3URFHGXUD�SU]HELHJD�Z�VSRVyE�QDVW
 -
SXM� F\�
·  VNRQILJXURZDü�R� �MDNR�SRPLDU�OLQLRZ\�]�UR]G]LHOF]R�FL� ��PP��SDWU]�6.1).
·  ]Dá� F]\ü�WU\E�UHIHUHQF\MQ\�QDFLVNDM� F�NODZLV]�[REF]
·  Z\NRQDü�SURFHGXU
 ��]HURZDQLD��QD�SXQNFLH�RGQLHVLHQLD�Z�Z\EUDQHM�RVL�QDFLVNDM� F

[X] D�QDVW
 SQLH [REF]   (patrz 5.2.1 )
·  GRNRQDü�REURWX�Z�NRQWURORZDQHM�RVL�±�GR�Z\VW� SLHQLD�UHDNFML�QD�Z\�ZLHWODF]X

�JD�QLH�QDSLV�ÄreF”)
·  Z\NRQDü�SURFHGXU
 �]DSDPL
 WDQLD�LOR�FL�LPSXOVyZ�QD�REUyW��XDNW\ZQLü�IXQNFM


QDFLVNDM� F�[X]  D�QDVW
 SQLH [REF], [H/L]  (patrz 5.2.2���L�GRNRQDü�REURWX�R����0

GR�Z\VW� SLHQLD�UHDNFML�QD�Z\�ZLHWODF]X��JD�QLH�QDSLV�ÄreF’)

   ! ����=DWU]D�QL
 WD�ZDUWR�ü�RGSRZLDGD�LOR�FL�LPSXOVyZ�QD�REUyW��3RGF]DV�NRQILJXUDFML
���������RVL�QDOH*\�SRGDü�ZDUWR�ü�SRG]LHORQ� �SU]H]����
·  SRZUyFLü�GR�WU\EX�SRPLDURZHJR�QDFLVNDM� F�NODZLV]�[H/L]   
·  VNRQILJXURZDü�R� �GR�SRPLDUX�N� WD��SDWU]��6.1)

6.3. =DGDZDQLH�ZVSyáF]\QQLND�VNDORZDQLD

,VWQLHMH�PR*OLZR�ü�ZSURZDG]HQLD�ZVSyáF]\QQLND�NDOiEUDFML�GOD�ND*GHM�RVL��
:VSyáF]\QQLN�WHQ�MHVW�OLF]E� ���NWyUHM�ZDUWR�ü�]DZLHUD�VL
 �Z�SU]HG]LDOH�RG����������GR
9,999999.

$E\�ZSURZDG]Lü�ZVSyáF]\QQLN�QDOH*\���

·  QDFLVQ� ü�NROHMQR [PRG],  [ENT]
·  SRGDü�NRG�Ä���´
·  Z\EUDü�RV�SU]\FLVNLHP�Z\ERUX�RVL�[X]
·  [DEL]
·  ZSURZDG]Lü�ZDUWR�FL�ZVSyáF]\QQLND�GOD�Z\EUDQHM�RVL���]DNR� F]\ü�NODZLV]HP

[ENT]

�:VSyáF]\QQLN�VNDORZDQLD�PR*H�]QDOH(ü�]DVWRVRZDQLH�GR�NRPSHQVDFML�QLHZLHONLFK
QLHOLQLRZR�FL�SU]HVXZX�OXE�MDNR�ZVSyáF]\QQLN�NRUHNFML�RGF]\WX�GOD�QLHW\SRZ\FK
zastosoZD� �

6SRVyE� REOLF]HQLD� ZVSyáF]\QQLND� VNDORZDQLD� GOD� SRPLDUX� OLQLRZHJR� SU]\� SRPRF\
HQNRGHUD�]DPRQWRZDQHJR�QD��UXELH�

          S [mm] , gdzie S – skRN��UXE\
Ws= -------------------- 1�±�LOR�ü�imp./ obrót
        N x 4 x R [mm] 5�±�XVWDZLRQD�UR]G]LHOF]R�ü
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6.4. Zadawanie kierunku zliczania

3URJUDPRZDQLH�NLHUXQNX�]OLF]DQLD�]RVWDáR�RSLVDQH�Z�UR]G]LDOH��6.1 (jest to jeden z
parametrów konfiguracyjnych.

6.5. Zadawanie parametrów impulsu d la funkc ji „ Z-W”
(tylko LP-15).

$E\�GRNRQDü�XVWDZLHQLD�W\SX�LPSXOVX�RUD]�F]DVX�]ZáRNL�QDOH*\�Z\NRQDü�QDVW
 -
SXM� FH�F]\QQR�FL�

·  QDFLVQ� ü�NROHMQR�[PRG],  [ENT]
·  SRGDü�NRG�Ä���´
·  QD�Z\�ZLHWODF]X�RVL�;�SRMDZL�VL
 �QDSLV�„ tYPE-”
·  Z\EUDü�W\S�LPSXOVX�RG���GR���ZJ�]DOH*QR�FL�]�WDEHOL�����QDFLVNDM� F�NODZLV]

[DEL]
·  ]DDNFHSWRZDü�Z\EyU�QDFLVNDM� F�NODZLV]�[ENT]
·  QDVW
 SQLH�QD��Z\�ZLHWODF]X�RVL�;�SRMDZL�VL
 �QDSLV�„ dEL” ���L�ZWHG\�QDFLVNDM� F

klawisza [DEL]�QDOH*\�XVWDOLü�ZDUWR�ü�F]DVX�]ZáRNL�RG���GR�����:SURZDG]RQD
ZDUWR�ü�VWDQRZL�ZLHORNURWQR�ü�F]DVX����VHN��QS���� ����VHN�����SU]\�F]\P�ZDUWR�ü
��R]QDF]D�QDW\FKPLDVWRZH�Z\á� F]enie.

·  ]DDNFHSWRZDü�Z\EyU�QDFLVNDM� F�NODZLV]�[DEL]

6.1 Tabela typów impulsów

Nr. typu ']LDáDQLH

0 Impuls  po przekroczeniu progu (NO)

1 Impuls  po przekroczeniu progu (NZ)

2 3R]LRP��]H]ZDODM� F\�QD�]Dá� F]HQLH��12�

3 3R]LRP��]H]ZDODM� F\�QD�]Dá� F]HQLH��1=�

7. Funkc je dod atkowe (opcjonalne)
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7.1. . RP SHQVDFMD�QDU] 
 G] L�

)XQNFMD�XPR*OLZLD�]DSURJUDPRZDQLH���FLX�QDU]
 G]L�L�QDVW
 SQLH�Z\PLDQ
 ���So-
PL
 G]\�QLPL�EH]�XWUDW\�XVWDZLRQHJR�Z\PLDUX�

  ! ���1DU]
 G]LH�QU���PXVL�E\ü�]DZV]H�SURJUDPRZDQH�SU]HG�SR]RVWDá\PL�SRQLHZD*�MHVW
��������WR�QDU]
 G]LH�UHIHUHQF\MQH�

7.1.1. �:\EyU�QXPHUX�QDU]
 G]LD
1DU]
 G]LH�PR*QD�Z\EUDü�Z�VSRVyE�QDVW
 SXM� F\�

·  QDFLVQ� ü�SU]\FLVN ��QD�Z\�ZLHWODF]X�LQIRUPDF\MQ\P�SRMDZL�VL
 ��QXPHU
DNWXDOQHJR��QDU]
 G]LD�Ä3U��´

·  Z\EUDü�QXPHU�QDU]
 G]LD�NODZLV]DPL�VWU]DáHN�[ÝÝ] lub [ßß]
·  ]DDNFHSWRZDü�[ENT]

7.1.2.  Programowanie wymiarów narz
 dzi.
3URJUDPRZDQLD�GRNRQXMH�VL
 �SRSU]H]�GRW\NDQLH�QDU]
 G]LHP�GR�SRZLHU]FKQL�Ea-

]RZHM�REUDELDQHJR�GHWDOX��QS��QD�WRF]RQ\P�ZDáNX��1DOH*\�NROHMQR�Z\PLHQLDü�QDU]
 -
G]LD���GRSURZDG]Lü�GR�VW\NX�]�SRZLHU]FKQL� �REUDELDQHJR�GHWDOX�D�QDVW
 SQLH�]DSDPL
 -
WDü�WR�SRáR*HQLH�GOD�RNUH�ORQHJR�QXPHUX�QDU]
 dzia.

   ! ���3URFHGXU
 �UR]SRF]\QDP\�RG�QDU]
 G]LD�QU����NWyUH�MHVW�QDU]
 G]LHP�UHIHUHQF\MQ\P

Procedura programowania:

Naciskane klawisze Opis

  ( [ÝÝ] lub [ßß] ) [ENT] :\EUDQLH�QDU]
 G]LD�QU����3U���

[PRG]  [X] =DSDPL
 WDQLH�Z\PLDUX�SR�GRSURZDG]HQLX�GR�VW\NX
QDU]
 G]LD���]�SRZ��ED]RZ� �Z�RVL�;

  ( [ÝÝ] lub [ßß] ) [ENT] :\EUDQLH�QDU]
 G]LD�QU���¸  9

[PRG]  [X] =DSDPL
 WDQLH�Z\PLDUX�SR�GRSURZDG]HQLX�GR�VW\NX
QDU]
 G]LD�]�SRZ��ED]RZ� �Z�RVL�;
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7.2. Podzielnica elektroniczna
(dotyczy wersji LP-12)

7.2.1. Wyznaczanie otworów wg siatki l iQLRZHM��N� WRZHM�
)XQNFMD�WD�XPR*OLZLD�Z�áDWZ\�VSRVyE�Z\]QDF]HQLH�GR�����RWZRUyZ��XáR*RQ\FK

QD�VLDWFH�OLQLRZHM�OXE�QD�RNU
 JX��GRW\F]\�SU]\SDGNX�SRPLDUX�N� WD���)XQNFM
 �XDNW\w-
QLD�VL
 �]D�SRPRF� �NODZLV]D�� .
:\PDJDQH�MHVW�SRGDQLH�QDVW
 SXM� F\FK�SDUDPetrów:

-dla podzielnicy liniowej
·  LOR�ü�RWZRUyZ�Z�OLQLL�ÄH.n.”
·  RGOHJáR�ü�PL
 G]\�RWZorami „d.H.”
·  ZVSyáU]
 GQ� �SLHUZV]HJR�RWZRUX�Ä+���´

�GOD�SRG]LHOQLF\�N� WRZHM
·  LOR�ü�RWZRUyZ�QD�RNU
 JX�OXE�áXNX�ÄH.n.”
·  N� W�SRF]� WNRZ\��SRáR*HQLH�SLHUZV]HJR�RWZRUX�Ä6�$�´
·  N� W�NR� FRZ\��SRáR*HQLH�RVWDWQLHJR�RWZRUX��Ä(�$�´

$E\�]DSURJUDPRZDü�IXQNFM
 �SRG]LHOQLF\�QDOH*\�Z\NRQDü�QDVW
 SXM� FH�RSHUacje:
·  XVWDZLü�ED]
 �XNáDGX�SRPLDURZHJR�Z�XNáDG]LH�DEVROXtnym
·  Z\EUDü�IXQNFM
 �SRG]LHOQLF\��SU]\FLVNLHP��  – lampka na klawiszu zaSDOL�VL

·  ZSURZDG]Lü�NROHMQR�ZV]\VWNLH�SDUDPHWU\�NWyU\FK�QD]Z\�SRND]XM� �VL
 �QD�Z\�ZLe-

WODF]X�LQIRUPDF\MQ\P�D�ZDUWR�FL�QD�Z\�ZLHWODF]X�RVL�;��:SURZDG]HQLD�GRNRQXMH
VL
 �QDFLVNDM� F�NODZLV]H���[DEL] [0...........9] [ENT]
3U]HFKRG]HQLH�GR�NROHMQHJR�SDUDPHWUX�QDVW
 SXMH�DXWRPDW\F]QLH�SR�ZSURZDG]e-
QLX�SRSU]HGQLHJR�OXE�NODZLV]DPL�VWU]DáHN�

·  SR�ZSURZDG]HQLX�RVWDWQLHJR�SDUDPHWUX�Z\�ZLHWODF]�LQIRUPDF\MQ\�SRND*H�QXPHU
SLHUZV]HJR�RWZRUX�Ä�+���´�D�Z\�ZLHWODF]�RVL�;�RGOHJáR�ü�RG�WHJR�RWZoru.

·  ]PLDQ\�QXPHUX�RWZRUX�GRNRQXMH�VL
 �NODZiV]DPL�VWU]DáHN
·  ]DNR� F]HQLH�G]LDáDQLD�IXQNFML�QDVW
 SXMH�SR�QDFL�QL
 FLX�NODZLV]D�� – lampka na

klawiszu zga�QLH

!   0R*OLZ\�MHVW�SRZUyW�GR�IXQNFML�GR�RVWDWQLR�Z\EUDQHJR�RWZRUX���Z�W\P�FHOX

       QDOH*\  QDFLVQ� ü��  [ENT] .

8VWDZLHQLH�XNáDGX�RGQLHVLHQLD�QD�RNUH�ORQ\�RWZyU�QS��R�QXPHU]H�����IXQNFMD�PXVL�E\ü
]Dá� F]RQD��QDOH*\�GRNRQDü�Z�VSRVyE�QDVW
 SXM� F\�
[PRG]  [1]  [5]  [ENT] .
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5\V�����3U]\NáDG�Z\PLDURZDQLD�RWZRUyZ�ZJ�VLDWNL�OLQLowej

:SLVDQLH�SDUDPHWUyZ�]�SU]\NáDGX�QD�U\V����QDOH*\�Z\NRQDü�Z�VSRVyE�QDVW
 SXM� F\�

Naciskane klawisze Opis
 Uaktywnienie funkcji
[DEL] [4] [ENT] Parametr +�Q���LOR�ü�RWZRUyZ�Z�OLQLL� ���
[DEL] [1][0] [ENT] Parametr G�+���RGOHJáR�ü�PL
 G]\�RWZRUDPL�Z�OLQLL� ���

mm)
[DEL] [1][5] [ENT] 3DUDPHWU�+�����ZVSyáU]
 GQD�SLHUZV]HJR�RWZRUX� ���

mm)

5\V�����3U]\NáDG�Z\PLDURZDQLD�RWZRUyZ�ZJ�VLDWNL�N� Wowej

:�SRGDQ\P�SU]\NáDG]LH�RWZRU\
]QDMGXM� �VL
 �FR��� 0. Obszar robo-
F]\�]QDMGXMH�VL
 �SRPL
 G]\�N� WHP
SA a EA .

-H�OL�FKFHP\�SRG]LHOLü�FDá\�RNU� J
WR�MDNR�N� W�NR� FRZ\�QDOH*\��ZS i-
VDü�ZDUWR�ü��($ �6$����������
RUD]�OLF]E
 �RWZorów HN=N+1.
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:SLVDQLH�SDUDPHWUyZ�]�SU]\NáDGX�QD�U\V����QDOH*\�Z\NRQDü�Z�VSRVyE�QDVW
 SXM� cy:

Naciskane klawisze Opis
 Uaktywnienie funkcji
[DEL] [4] [ENT] Parametr +�Q���LOR�ü�RWZRUyZ�QD�áXNX�� ���
[DEL] [3][0][ .][2][5] [ENT] 3DUDPHWU�6�$���N� W�SRF]� WNRZ\� ���025’)
[DEL] [2][1][0][ .][2][5] [ENT] 3DUDPHWU�(�$���N� W�NR� FRZ\� ���� 025’ )

7.3. Funkc ja „ Z-W” dla HOHNWURGU�* DUHN
(dotyczy wersji LP-15)

)XQNFMD�WD�XPR*OLZLD�NRQWURO
 �SUDF\�GU�* DUNL�Z�RVL�=��L�DXWRPDW\F]QH�Z\á� F]DQLH
SURFHVX�SR�RVL� JQL
 FLX�]DGDQHM�Já
 ERNR�FL�RUD]�SR�RGPLHU]HQLX�]DGDQHJR�F]DVX�RSy(-
QLHQLD���6SRVyE�G]LDáDQLD�Z\M�FLD�RUD]�F]DV�RSy(QLHQLH�V� �SURJUDPRZDQH��SDWU]�6.5)

5\V���3U]\NáDG�SRGá� F]HQLD�V\JQDáX�Z\M�FLRZHJR�GR�MHGQRVWNL�VWHUuM� FHM

7.3.1. �=Dá� F]DQLH�IXQNFML��Ä=�:´����[F1] / [F2]
$E\�GRNRQDü�]Dá� F]HQLD�IXQNFML�„ Z-W” �QDOH*\�

·  GRNRQDü�ED]RZDQLD��RVL�=�QD�REUDELDQ\P�PDWHULDOH��]HURZDQLH�RVL�=�SU]\�VW\NX�]
materiaáHP�

·  ]Dá� F]\ü�WU\E�Ä=�:´�QDFLVNDM� F�NODZLV]�[F1]��ODPSND�QD�NODZLV]X�VL
 �]DSDOL�D

Z\ �ZLHWODF]�LnIRUPDF\MQ\�SRND*H�QDSLV�������   )
·  �Z\ �ZLHWODF]�;�SRND*H�ZDUWR�ü�]DGDQHM�Já
 EoNR�FL�GU�* HQLD
·  ]DSURJUDPRZDü�Já
 ERNR�ü�Z\á� F]HQLD�SRSU]H]�ZSLVDQLH�*� GDQHJR�Z\PLDUX�Z�R�

X  (patrz 7.3.2)
·  XDNW\ZQLü�XNáDG�Z\á� F]DQLD�SU]H]�QDFL�QL
 FLH�NODZLV]D�[F2]���]DSDOL�VL
 �ODPSND�QD

NODZLV]X�RUD]�QD��Z\�ZLHWODF]X��LQIRUPDF\MQ\P�QDSLV�����  )

+24V

0V

jednostka steruj� ca

PrzeND(QLN
LP-15

      7

      4

OUT3

COM
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 3R�Z\GU�* HQLX�QD�]DGDQ� �Já
 ERNR�ü�L�RGF]HNDQLX�]DSURJUDPRZDQHJR�F]DVX�]ZáRNL
]DVWDQLH�Z\JHQHURZDQ\�V\JQDá�„ OUT3”  na ]HZQ
 WU]Q\P ]á� F]X�RUD]�]JD�QLH�ODPSND
na klawiszu [F2]�L�SRMDZL�VL
 �NUyWNL�V\JQDá�G(ZL
 Nowy.

 :�ND *GHM�FKZLOL�SR�]DSURJUDPRZDQLX�IXQNFML�PR*QD�VNRQWURORZDü�VWDQ�SRáR*HQLD�Z
RVL�;��Z\á� F]DM� F�QD�FKZLO
 �WU\E�µ:´�NODZLV]HP�[F1] .

7.3.2. ��=DGDZDQLH�Já
 ERNR� FL�Z\á� F]HQLD

0RG\ILNDFML�Já
 ERNR�FL��Z\á� F]DQLD�GRNRQXMH�VL
 �SRGF]DV�]Dá� F]RQHJR�WU\EX�Ä=�
W” (lampka na klawiszu [F1] ]DSDORQD���Z�VSRVyE�QDVW
 SuM� F\�
·  Z\EUDü�R� �[X]
·  ZSLVDü�QRZ� �ZDUWR�ü
·  ZSLV�SRWZLHUG]Lü�NODZLV]HP�[ENT]

7.4. Funkc ja „ 1W” - pozycjono wanie

)XQNFMD�XPR*OLZLD�DXWRPDW\F]QH�QDSURZDG]DQLH�SRVXZX�QD�]DGDQ\�Z\PLDU��6We-
URZDQLH�QDS
 GHP�RVL�;�UHDOL]RZDQH�MHVW�]D�SRPRF� ���Z\M�ü�SU]HND(QLNRZ\FK��SR
MHGQ\P�GOD�]Dá� F]DQLD�ND*GHJR�NLHUXQNX�L�MHGQR�ZVSyOQH�9��9��GOD�]PLDQ\�SU
 GNo-
�FL���2GSRZLHGQLH�Z\M�FLD�QDOH*\�SRá� F]\ü�]�RGSRZLHGQLPL�ZHM�FLDPL�VWHUXM� F\PL
XNáDGX�QDS
 GRZHJR��6SRVyE�SU]\SRU]� GNRZDQLD�Z\M�ü�SRND]XMH�WDEHOD�SRQL*HM��2SLV
]á� F]D�]QDjGXMH�VL
 �Z�UR]G]LDOH�1.

6� �GZD�WU\E\�G]LDáDQLD�IXQNFML��SU]\URVWRZ\�L�DEVROXWQ\��:�WU\ELH�SU]\URVWRZ\P��)�
Z\á� F]RQH��Z\M�FLD�V� �VWHURZDQH�Z�WDNL�VSRVyE�DE\�VSURZDG]Lü�Z\PLDU�SRND]\ZDQ\
QD�Z\�ZLHWODF]X�GR�]HUD��:�WU\ELH�DEVROXWQ\P��)���]Dá� F]RQH��Z\M�FLD�V� �VWHURZDQH�Z
WDNL�VSRVyE�DE\�RVL� JQ� ü�]DSURJUDPRZDQ\�Z\PLDU�

=H�Z]JO
 GX�QD�Z\VW
 SXM� FH�]Z\NOH�LQHUFMH�XNáDGX�QDS
 GRZHJR�PDV]\Q\�PR*OLZH�MHVW
XVWDZLHQLH�ZLHONR�FL�Z\ELHJX�RUD]�SURJX�SU]Há� F]DM� FHJR�SU
 GNR�ü��6SRVyE�SURJUa-
mowania omówiono w rozdziale 0.

7.4.1. �6SRVyE�SRGá� F]HQLD�V\JQDáyZ�VWHUXM� F\FK�

6SRVyE�SU]\SRU]� GNRZDQLD�Z\M�ü�SRND]XMH�WDEHOD�SRQL*HM��2SLV�]á� F]�]QDMGXMH�VL
 �Z
rozdziale 1 .

V\JQDá X- X+ V1/V2 wspólny
Z\M�FLH OUT1 OUT2 OUT7 COM
nr styku 5 6 2 4

6SRVyE�SU]\SRU]� GNRZDQLD�ZHM�ü�SRND]XMH�WDEHOD�SRQL*HM��:HM�FLD�V� �XDNW\ZQLDQH
SRSU]H]�FKZLORZH�]ZDUFLH�GR�XMHPQHJR�ELHJXQD�QDSL
 FLD���Uz.

V\JQDá X-START STOP +Uz (24V)
ZHM�FLH INP1 INP4 zasilanie
nr styku 8 5 15



5\V���3U]\NáDG�SRGá� F]HQLD�V\JQDáX�Z\M�FLRZHJR�GR�MHdQRVWNL�VWHUXM� FHM

! �:�SU]\SDGNX�SRGá� F]HQLD�Z\M�ü�GR�FHZHN�SU]HND(QLNyZ�QDOH*\�VWRVRZDü�GLRG\
�����SU]HFLZ�SU]HSL
 FLRZH�

7.4.2.   Zadawanie parametrów  funkcji „1W”.

3URJUDPRZDQLX�SRGOHJDM� ��ZLHONR�FL�RIIVHWX�;R�L�SUyJ�]PLDQ\�SU
 GNR�FL�Xg.

Offset Xo�MHVW�WR�SDUDPHWU��NWyU\�RNUH�OD�ZLHONR�ü�Z\SU]HG]HQLD�SU]HG�RVL� JQL
 FLHP
Z\PLDUX�GRFHORZHJR�]�MDNLP�MHVW�Z\NRQ\ZDQH�Z\á� F]HQLH�Z\M�FLD�VWHUXM� FHJR�
3DUDPHWU�WHQ�XPR*OLZLD�VNRPSHQVRZDQLH�Eá
 GX�SRZVWDáHJR�QD�VNXWHN�LQHUFML�XNáDGX
QDS
 GRZHJR�PDV]\Q\�

Próg Xg WR�SDUDPHWU�RNUH�ODM� F\�ZDUWR�ü�Z\SU]HG]HQLD�SU]HG�RVL� JQL
 FLHP�Z\PLDUX
GRFHORZHJR�SU]\�NWyU\P�QDVW
 SXMH�UHGXNFMD�SU
 GNR�FL��3DUDPHWU�;J�PXVL�E\ü�]DZV]H
ZL
 NV]\�RG�Xo.

Aby zaproJUDPRZDü�ZLHONR�ü�SDUDPHWUX�QDOH*\�
·  QDFLVQ� ü�NODZLV]�[PRG] [ENT]
·  SRGDü�NRG��Ä���´�OXE�Ä���´
·  Z\EUDü�R� �;
·  [DEL]
·  ZSLVDü�ZDUWR�ü
·  [ENT]
przy czym kod „537’ dotyczy parametru Xg a „538” parametru „Xo” .

7.4.3.  Uruchamianie pozycjonowania.

)XQNFM
 �PR*QD�XUXFKRPLü�Z�WU\ELH�ÄSU]\URVWRZ\P´�OXE�ÄDEVROXWQ\P´���7U\E
„przyrostowy” realizuje naprowadzanie o zadany przyrost, natomiast tryb „absolutny”
realizuje naprowadzanie na zadany wymiar.



-19-

$E\�XUXFKRPLü�DXWRPDW\F]QH�QDSURZDG]DQLH�Z�WU\ELH�ÄSU]\URVWRZ\P´�QaOH*\��
·  ]DGDü�Z\PLDU\��SU]\URVW��Z�RVL�]H�]QDNLHP�SU]HFLZQ\P�GR�Z\PDJDQHJR�NLHUXn-

ku (wpisanie wymiaru „0” nie spowoduje uruchomienia naS
 GX�Z�WHM�RVL�
·  ZFLVQ� ü�NODZLV]�[F2] OXE�Z\VWHURZDü�ZHM�FLH INP1 ���QDVW� SL�]DSDOHQLH�ODPSHN

na klawiszu [F2] oraz na klawiszach wyboru osi i wysterowanie odpowiednich
Z\M�ü��]ZDUFLH�VWyków)

·  SR�RVL� JQL
 FLX�SR]\FML�Ä�´��ODPSND�QD�NODZLV]X�Z\ERUX��RVL�RUD]�ODPSND�QD�NOa-
wiszu [F2]�]JDVQ�

$E\�XUXFKRPLü�IXQNFM
 �DXWRPDW\F]QHJR�QDSURZDG]DQLD�Z�WU\ELH�ÄDEVROXWQ\P´
nale*\�
·  Z\EUDü�WU\E�DEVROXWQ\�QDFLVNDM� F�NODZLV]�[F1] ±�ODPSND�QD�NODZLV]X�]DSDOL�VL

·  ]DGDü�Z\PLDU\�Z�RVL
·  ZFLVQ� ü�NODZLV]�[F2] �OXE�Z\VWHURZDü�ZHM�FLH�INP1��QDVW� SL�]DSDOHQLH�ODPSHN�QD

klawiszu [F2]�RUD]�QD�NODZLV]DFK�Z\ERUX�RVL�L�Z\VWHURZDQLH�RGSRZLHGQLFK�Z\M�ü
(zwarcie styków)

·  SR�RVL� JQL
 FLX�]DGDQHM�SR]\FML��ODPSND�QD�NODZLV]X�Z\ERUX��RVL�RUD]�ODPSND�QD
klawiszu [F2] zgaVQ�

·  SRZUyW�GR�Z\�ZLHWODQLD�SR]\FML�ELH*� FHM�QDVW
 SXMH�SR�Z\á� F]HQLX�IXQNFML�NODZi-
szem [F1]

   ! ������=DVWRSRZDQLH�QDS
 GyZ�MHVW�PR*OLZH�Z�ND*GHM�FKZLOL�SRSU]H]�SRQRZQH
������������QDFL�QLHFLH�NODZisza [F2] OXE�Z\VWHURZDQLH�ZHM�FLD INP4.

7.4.4.  Ograniczenia.

�����3R]\FMRQRZDQLD�QLH�GD�VL
 �XUXFKRPLü�MH�OL�GOD�RVL�MHVW�MX*�UHDOL]RZDQD��MDND� ��IXQk-
FMD��QS��WU\E�SRV]XNLZDQLD�UHIHUHQFML�OXE�WU\E�SRáRZLHQLD��

3U]\�]Dá� F]RQHM�IXQNFML�Ä�:´�QLH�PR*QD�Z\NRQDü�*DGQHM�RSHUDFML�QD�F]\WQLNX�

7.5. Funkc ja korekc ji odcinkowej

)XQNFMD�XPR*OLZLD�ZSURZDG]HQLH�����SNW��NRUHNFML�RGFLnkowej dla  osi X .
:\]QDF]DQLD�SXQNWyZ�NRUHNFML�QDOH*\�GRNRQ\ZDü�SRUyZQXM� F�ZVND]DQLD�F]\WQLND�Z
trybie referencyjnym z wzorcem (lampka na przycisku [REF]�]DSDORQD���1DOH*\�Sa-
PL
 WDü�D*HE\�SRGF]DV�Z\]QDF]DQLD�WDEHOL�NRUHNFML�F]\WQLN�E\á��XSU]HGQLR�Z]RUFRZDQ\
wg punktów referencyjnych  (patrz pkt. 5.2.1���RUD]�D*HE\�E\áD�Z\á� F]RQD�NRUHNFMD
RGFLQNRZD��SDWU]�RSLV�QL*HM���1DVW
 SQLH�QD�SRGVWDZLH�VSRU]� G]RQHM�WDEHOL�NRUHNFML
QDOH*\�ZSLVDü�SXQNW\�NRUHNFML�GR�SDPL
 FL�F]\tnika.
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5\V����3U]\Náa-
dowa krzywa
korekcji dla osi X

5\VXQHN�SRZ\*HM�SRND]XMH�SU]\NáDGRZ� �NU]\Z� �NRUHNFML���=DNUHV�SRPLDURZ\�PLH�FL
VL
 �SRPL
 G]\�SXQNWDPL�3���D�3����1DOH*\�WDN�VNRQVWUXRZDü�NU]\Z� �NRUHNFML�D*HE\
SLHUZV]\�L�RVWDWQL�SXQNW�NU]\ZHM�NRUHNFML�OH*Dá\�QD�SURVWHM�;¶� �;��D�SR]D�QLPL�SRPLDU
E\á�QLePR*OLZ\

Programowanie korekcji odcinkowej .

$E\�GRNRQDü�ZSURZDG]HQLD�SDUDPHWUyZ�NRUHNFML�RGFLQNRZHM�GOD�Z\EUDQHM�RVL�QDOH*\
Z\NRQDü�SRQL*V]H�F]\nQR�FL�
·  GRNRQDü�Z]RUFRZDQLD�NRU\JRZDQHM�RVL�QD�SXQkcie referencyjnym (patrz 5.2)
·  ]Dá� F]\ü�WU\E�UHIHUHQF\MQ\�QDFLVNDM� F�[REF] (lampka na klawiszu zapalona)
·  SU]\�Z\á� F]RQHM�NRUHNFML�RGFLQNRZHM�VSRU]� G]Lü�WDEHO
 �Z]RUFRZDQLD�GRNRQXM� F

korekcji pomiaru wg posiadanego wzorca

1DVW
 SQLH�QDOH*\�ZSURZDG]Lü�WDEHO
 �GR�SDPL
 FL�Z�SRQL*szy sposób:

·  QDFLVQ� ü�NODZLV]�[PRG]�����Z\ �ZLHWODF]�LQIRUPaF\MQ\�SRND*H�SR]LRPH�NUHVNL
·  QDFLVQ� ü�NODZLV]�[ENT]����Z\ �ZLHWODF]�LQIRUPaF\MQ\�SRND*H�QDSLV�Ä&G��´
·  ZSLVDü�NRG�Ä���´�±�Z\�ZLHWODF]�LQIRUPDF\MQ\�SRND*H��SR]LRPH�NUHVNL
·  QDFLVQ� ü�NODZLV]�Z\ERUX�RVL�±�Z\�ZLHWODF]�RVL�SRND*H�QDSLV�Ä2))´�OXE�ÄRQ´
·  QDFLVNDM� F�NODZLV]�[DEL]�]Dá� F]\ü�NRUHNFM
 �RdFLQNRZ� �±�QDSLV�ÄRQ´
·  ]DWZLHUG]Lü�NODZLV]HP�[ENT]�±�Z\ �ZLHWODF]�LQIRUPDF\MQ\�SRND*H�QXPHU�SLHUw-

szego punktu korekFML�D�Z\�ZLHWODF]�RVL�;�ZDUWR�FL�]�WDEHOL�NRUHNFML�

;

; 


; �

SURVWD�;
�  � ;

; 
Q

; Q

3��

3��NU]\ ZD�NRUHNFML
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:\ � ZLHWODF]�RVL�;�SRND]XMH�RGOHJáR�ü�RG�SXQNWX�UHIHUHQF\MQHJR�OXE�ZDUWR�ü�Z]RUFo-
Z� ��3U]Há� F]DQLH�WU\EX�Z\�ZLHWODQLD�QDVW
 SXMH�SU]\FLVNLHP�[REF]��-H�OL�ODPSND�QD
przycisku „5HI´�SDOL�VL
 �WR�Z\�ZLHWODQH�V� �ZDUWo�FL�Z]RUFRZH�

·  Z\EUDü�*� GDQ\�QXPHU�SURJUDPX�SU]\�SRPRF\�NODZLV]\�ÄVWU]DáHN´
·  Z\EUDü�R� �;�L�ZSLVDü�*� GDQ� �ZDUWR�ü�ZVSyáU]
 dnej
·  ]PLHQLü�WU\E�Z\�ZLHWODQLD�NODZLV]HP�[REF]
·  SR�ZSURZDG]HQLX�ZV]\VWNLFK�SXQNWyZ�NRUHNFML�]DNR� F]\ü�ZSLV\ZDQLH�QDFLVNDM� F

klawisz [PRG]

   !����3R�SRQRZQ\P�]Dá� F]HQLX�F]\WQLND��R� �Z�NWyUHM�]RVWDáD�]Dá� F]RQD�NRUHNFMD
��������RGFLQNRZD��PXVL�E\ü�wzorcowana na  punkcie referencyjnym .

3U]\NáDG�ZSURZDG]HQLD�NRUHNFML�GOD�RVL�;��

Klawisze Opis
[PRG] [ENT] Napis : ---
[6] [3] [7] Napis : Cd3-Cd2-Cd1
[X] :\ � ZLHWODF]�;��QDSLV���2))
[DEL] :\ � ZLHWODF]�;��QDSLV���RQ
[ENT] Napis : P-01 (numer pierwszego punktu)
[X] [0...........9] [ENT] :\ � ZLHWODF]�RVL�;��ZVSyáU]
 GQD�U]HF]\Zista
[REF] 7U\E�Z\�ZLHWODQLD�ZDUWR�FL�Z]RUFRZHM
[X] [0...........9] [ENT] :\ � ZLHWODF]�RVL�;��ZVSyáU]
 GQD�Z]RUFRZD
[REF] 7U\E�Z\�ZLHWODQLD�ZDUWR�FL�U]HF]\ZLVWHM
[ÝÝ] Napis : P-02
   ................. Wprowadzanie kolejnych punktów
[PRG] =DNR� F]HQLH�SURZDG]DQLD



7.6. Interfejs RS232

    Standard interfejsu
·  GáXJR�ü�VáRZD �����ELWyZ��Z�W\P���ELW�VWRSX�L���ELW�SDU]\VWR�FL��
·  SU
 GNR�ü�WUDQVPLVML- 9600 bd
·  Z\M�FLH  - +/-6 V
·  tryb - asynchroniczny

Bit
startu D0 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7

Bit
parz.

Bit
stopu

Oprogramowanie.
,QWHUIHMV�56����SR]ZDOD�QD�RGF]\W\ZDQLH�SR]\FML�Z�PRG]LH�DEVROXWQ\P�D�WDN*H�NRn-
figurowanie parametrów czytnika.

3URWRNyá�WUDQVPLVML�

6áRZR�]�3& Znaczenie 2GSRZLHG(�]�/3
E1h Czytaj  X

LSB   X X.0
     E0h Potwierdzenie

Drugi bajt X X.1
     E0h Potwierdzenie

Trzeci bajt X X.2
     E0h Potwierdzenie

MSB  X X.3
E5 &]\WDM�ZVSyá��NRUHNFML��OLQ�Cx.0-Cx.3,  Cy.0-Cy.3, Cz.0-Cz.3
E6 &]\WDM�NRQILJXUDFM
 Dx (bit 0-3), Dy (bit 4-7), Dz (bit 8-11)

7UDQVPLWRZDQD�ZDUWR�ü�SRáR*HQLD�MHVW���EDMWRZ� �OLF]E� �W\SX�integer .

=QDF]HQLH�ZVSyáF]\QQLND�UR]G]LHOF]R�FL�'[�� Dy, Dz
ZDUWR�ü 0h 1h 2h 3h 4h 5h 6h 7h 8h 9h
znaczenie 0,0001 0,0002 0,0005 0,001 0,002 0,005 0,01 0,05 0,1 1

6SRVyE�REOLF]HQLD�ZVSyáF]\QQLNyZ�NRUHNFML�OLQLRZHM���Kx =  Cx * 10-6

2EOLF]DQLH�ZDUWR�FL�ZVSyáU]
 GQHM���Xa = X * 10 –N���JG]LH�1�LOR�ü�PLHMVF�SR�SU]HFLQNX
ZH�ZVSyáF]\QQLNX�'[��

Uwaga :
                        3HáQ\�SURWRNyá�WUDQVPLVML�GRVWDUF]DP\�QD�*\F] enie.

��� �������'75&76'65'&'7['5['7['5[' 6*6*



7.7. Problemy.

Objawy ']LDáDQLH
1LF�VL
 �QLH�G]LHMH�SR�]Dá� F]eniu. 6SUDZG]Lü�VSRVyE�GRSURZDG]HQLD�QDSL
 -

cia.
6SUDZG]Lü�EH]SLHF]QLNL�

2GF]\W\ZDQH�ZDUWR� FL�SRáR*e-
QLD�V� �QLHSUDZiGáRZH�

6SUDZG]Lü�NRQILJXUDFM
 �HQNRGHUD��SDWU]
6.1).
6SUDZG]Lü�ZDUWR� ü�ZVSyáF]\QQLND�VNDOo-
wania (patrz 6.3).
6SUDZG]Lü�SRGá� F]HQLH�HQNRGHUD�
:\NRQDü�WHVW�SRSUDZQR� FL�G]LDáDQLD
enkodera (patrz 5.2.3)

Komunikat „ Er-1” SRMDZLD�VL

QD�Z\� ZLHWODF]X�LQIRUPDF\jnym.

2]QDF]D�XV]NRG]HQLH�Sá\W\�JáyZQHM�F]\WQi-
ka.

Komunikat „ E” SRMDZLD�VL
 �QD
Z\ � ZLHWODF]X�RVL�

2]QDF]D�SU]HSHáQLHQLH�OLF]QLND�RVL��:\No-
QDü�SURFHGXU
 �Z]RUFRZDQLD�QD�SXQNFLH
UHIHUHQF\MQ\P�OXE�Z\]HURZDü�Z\� ZLHWODQ�
ZDUWR� ü��

3R�]Dá� F]HQLX�]DVLODQLD��QD
Z\ � ZLHWODF]X�LQIRUPDF\MQ\P�
pojaZLD�VL
 �NRPXQLNDW�„ Cd-3” .

2]QDF]D�XWUDW
 �NRQILJXUDFML��0R*H�E\ü
VSRZRGRZDQH�XV]NRG]HQLHP�SDPL
 FL
czytnika.


