
'RGDWHN��3R]\FMRQRZDQLH�SU]\�X*\FLX�Z\M�FLD�DQDORJRZHJR
0-10V. Funkcja 3WA .

1. =DGDZDQLH�ZLHONR�FL�RIIVHWX�Xo i zakresu regulacji Xm  dla  funkcji

pozycjonowania .

2IIVHW�MHVW�WR�SDUDPHWU��NWyU\�RNUH�OD�ZLHONR�ü�Z\SU]HG]HQLD�SU]HG�RVL�JQL
FLHP
wyPLDUX�GRFHORZHJR�]�MDNLP�MHVW�Z\NRQ\ZDQH�Z\á�F]HQLH�Z\M�FLD�VWHUXM�FHJR�
3DUDPHWU�WHQ�XPR*OLZLD�VNRPSHQVRZDQLH�Eá
GX�SRZVWDáHJR�QD�VNXWHN�LQHUFML�XNáDGX
nap
dowego maszyny.

5\V����,OXVWUDFMD�VSRVREX�G]LDáDQLD�IXQNFML�VWHUXM�FHM
Tabela opisu parametrów regulacji

numer PA1 PA2 PA3 PA4

nazwa Xm Xo Umin Uust

zakres 0-999999 (1000) 0-999 (100) 0-99 (20) 0-99 (99)

ZDUWR�ü droga w mm droga w mm %  z   ½ Umax %  z  ½ Umax


�Z�QDZLDVDFK�SRGDQR�ZDUWR�ü�IDEU\F]Q�
$E\�]DSURJUDPRZDü�SDUDPHWU\�UHJXODFML�QDOH*\�
� QDFLVQ�ü�NROHMQR�NODZLV]H�[PRG] , [ENT]

� SRGDü�NRG��Ä���´
� Z\EUDü�SDUDPHWU�NODZLV]DPL�VWU]DáHN [⇑⇑] lub [⇓⇓]

��Z\�ZLHWODF]�LQIRUPDF\MQ\�SRND]XMH�QXPHU�SDUDPHWUX�
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� [DEL]

� ZSLVDü�ZDUWR�ü
� [ENT]

� ]DNR�F]HQLH�SURFHGXU\�L�]DSLV�GR�SDPL
FL�QDVW
SXMH�SR�QDFL�QL
FLX [PRG]

2. 3RGá�F]HQLH�Z\M�ü�VWHUXM�F\FK
6WHURZDQLH�RVL�MHVW�UHDOL]RZDQH�]D�SR�UHGQLFWZHP���Z\M�ü����Z\�DQDORJRZH�L���Z\
cyfroZH���1D�Z\M�FLX�DQDORJRZ\P�MHVW�SRGDZDQ\�V\JQDá�SURSRUFMRQDOQ\�GR�ZLHONo�FL
UR]VWURMHQLD�RVL�;�<�OXE�=�]JRGQLH�]�FKDUDNWHU\VW\N��]�U\VXQNX����:\M�FLD�F\IURZH
VáX*��GR�XUXFKRPLHQLD�QDS
GX�Z�Z\EUDQHM�RVL�Z�RNUH�ORQ\P�NLHUXQNX��VW\N�QRUPDOQLH
rozwarty).

6SRVyE�SU]\SRU]�GNRZDQLD�Z\M�ü�SRND]XMH�WDEHOD�SRQL*HM�
V\JQDá ;������9 <�����9 =�����9 .,(5�� .,(5�� ;�67$57 <��67$57 =�67$57 ZVSyOQ\
Z\M�FLH 287� 287� 287� 287� 287� 287� 287� 287� &20
QU�VW\NX � � � � � � � � �

! �:�SU]\SDGNX�SRGá�F]HQLD�Z\M�ü�GR�FHZHN�SU]HND(QLNyZ�QDOH*\�VWRVRZDü�GLRG\
�����SU]HFLZ�SU]HSL
FLRZH�

3RQDGWR�GR�VWHURZDQLD�PRJ��E\ü�X*\WH���ZHM�FLD�F\IURZH�±�SR�MHGQ\P�ZHM�FLX�GOD
ND*GHM�RVL�GR�]Dá�F]HQLD�VWHURZDQLD�L�MHGQR�ZVSyOQH�ZHM�FLH�GR�]DWU]\PDQLD�
:HM�FLD�V��XDNW\ZQLDQH�SRSU]H]�FKZLORZH�]ZDUFLH�GR�ZVSyOQHJR�VW\NX�QU������Uz).

6SRVyE�SU]\SRU]�GNRZDQLD�ZHM�ü�SRND]XMH�WDEHOD�SRQL*HM
V\JQDá X-START Y-START Z-START STOP -Uz (12V)

ZHM�FLH INP1 INP2 INP3 INP4 zasilanie

nr styku 8 7 6 5 14
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Rys. 2��6SRVyE�SRGá�F]HQLD�VWHURZDQLD

3. Uruchamianie funkcji „3WA”.

)XQNFM
�PR*QD�XUXFKRPLü�Z�WU\ELH�ÄSU]\URVWRZ\P´�OXE�ÄDEVROXWQ\P´���7U\E
„przyrostowy” realizuje naprowadzanie o zadany przyrost, natomiast tryb „absolutny”

realizuje naprowadzanie na zadany wymiar.

$E\�XUXFKRPLü�SR]\FMRQRZDQLH�Z�WU\ELH�ÄSU]\URVWRZ\P´�QDOH*\��
� ]DGDü�Z\PLDU\��SU]\URVW��Z�RVL�]H�]QDNLHP�SU]HFLZQ\P�GR�Z\PDJDQHJR

kierunku (wpiVDQLH�Z\PLDUX�Ä�´�QLH�VSRZRGXMH�XUXFKRPLHQLD�QDS
GX�Z�WHM�RVL�
� ]HZU]Hü�QD�FKZLO
�RGSRZLHGQL�VW\N�Z\]ZROHQLD�RVL ���QDVW�SL�]DSDOHQLH�ODPSHN�QD

klawiszu [F2] oraz na klawiV]X�Z\ERUX�RVL�L�Z\VWHURZDQLH�RGSRZLHGQLFK�Z\M�ü
(zwarcie styków)

� SR�RVL�JQL
FLX�SR]\FML�Ä�´��ODPSND�QD�NODZLV]X�Z\ERUX��RVL�RUD]�ODPSND�QD
klawiszu [F2]�]JDVQ�

$E\�XUXFKRPLü�SR]\FMRQRZDQLD�Z�WU\ELH�ÄDEVROXWQ\P´�QDOe*\�
� Z\EUDü�WU\E�DEVROXWQ\�QDFLVNDM�F�NODZLV]�[F1] ±�ODPSND�QD�NODZLV]X�]DSDOL�VL

� ]DGDü�Z\PLDU\�Z�RVL
� ]HZU]Hü�QD�FKZLO
�RGSRZLHGQL�VW\N�Z\]ZROHQLD�RVL���QDVW�SL�]DSDOHQLH�ODPSHN�QD

klawiszu [F2] oraz na klawiV]DFK�Z\ERUX�RVL�L�Z\VWHURZDQLH�RGSRZLHGQLFK�Z\M�ü
(zwarcie styków)

� SR�RVL�JQL
FLX�]DGDQHM�SR]\FML��ODPSND�QD�NODZLV]X�Z\ERUX��RVL�RUD]�ODPSNL�QD
klawiszu [F2] i F1] ]JDVQ�

� QDVW
SXMH�SRZUyW�GR�Z\�ZLHWODQLD�SR]\FML�ELH*�FHM

!    =DVWRSRZDQLH�QDS
GyZ�MHVW�PR*OLZH�Z�ND*GHM�FKZLOL�SRSU]H]�QDFL�QLecie

��������NODZLV]D�>)�@�OXE�]ZDUFLX�VW\NX�6723��ZHM�FLH�,13���
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4. Ograniczenia.

3R]\FMRQRZDQLD�QLH�GD�VL
�XUXFKRPLü�MH�OL�GOD�NWyUHMNROZLHN�RVL�MHVW�MX*�Z\EUDQD
MDND��LQQD�IXQkFMD��QS��WU\E�SRV]XNLZDQLD�UHIHUHQFML�OXE�WU\E�SRáRZLHQLD��
:\á�F]HQLH�WU\EX�SRG]LHOQLF\�HOHNWURQLF]QHM�SU]\�]Dá�F]RQ\P�QDSURZDG]DQLX
spowoGXMH�UyZQRF]HVQH�Z\á�F]HQLH�IXQNFML�Ä�:´�
3U]\�]Dá�F]RQHM�IXQNFML�Ä�:´�QLH�PR*QD�Z\NRQDü�*DGQHM�LQQHM�RSHUDFML�QD�F]\WQLNX�
:�SU]\SDGNX�]Dá�F]HQLD�QDS
GX�Z�QLHZáD�FLZ\P�NLHUXQNX���IXQNFMD�]RVWDQLH
samoF]\QQLH�Z\á�F]RQD�


