Instrukcja montazu

MSKBZO Czujnik magnet.
M B 320 Tasma magnet.
M RlOl Pierscien magnet
MR320

MRF320

MSK320 Design F: MSK320 DesignA:

MRF320

W celu prawidfowego wykonania montazu
prosimy o doktadne zapoznanie sie z niniejszg
instrukcjg. Pozwoli to uniknaé¢ btedéw i uzyskaé
niezawodng prace urzadzenia.

Dostarczone elementy zostaly poddane kontroli
jakosci, przetestowane i pracujg poprawnie.

1. Instalacja

Jednostka pomiarowa powinna by¢ uzyta zgodnie
z wymaganym poziomem ochrony. Jesli to
konieczne nalezy zabezpieczy¢ system przed
wplywem otoczenia takim jak: woda, kurz, udary,
ekstremalne temperatury, rozpuszczalniki.

1.1 Montaz tasmy magnetycznej.
Powierzchnia montazowa ($ciezka pomiarowa)
musi by¢ ptaska. Nieréwnosci powierzchni
prowadzg do niedoktadnosci pomiarowych.

W przypadku trudnosci z uzyskaniem witasciwej
powierzchni_tasma magnetyczna powinna by¢
zamontowana w szynie profilowej. Ze wzgledow
technicznych taSma magnetyczna powinna by¢
okoto 100mm diuzsza od diugosci pomiarowe;.

Uwaga ! Dla zagwarantowania optymalnego
przylegania olej, smar, kurz itp. musza by¢ usun-
iete przy uzyciu srodkéw czyszczacych nie
pozostawiajacych resztek. Odpowiednie sg na
przyktad. ketony (aceton), alkohole; Loctite lub
3M. Sprawdz czy powierzchnia klejona jest sucha
i docisnij tasme maksymalnie

Klejenie powinno byé wykonywane przy temper-
aturze otoczenia 20 do 30° i suchej atmosferze.

Kolejno$¢é montazu (zob. rys.1)

e oczysci¢ powierzchnie montazowa (1)

e usungc¢ folie zabezpieczajaca (2) klej na
tasmie magnetycznej (3)

e przyklej taSme magnetyczng (4)

e oczysci¢ delikatnie powierzchnie tasmy
magnetycznej

e usung¢ folie zabezpieczajacq na tasmie
ochronnej (5)

e przymocowac tasme ochronng (obydwa
konce powinny zachodzi¢ na siebie)

e zabezpieczy¢ konce tasmy ochronnej przed
oderwaniem
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Rys. 7 Mornitaz tasmy magnetycznes

Uwaga ! Nalezy chroni¢ system przed polami
magnetycznymi (magnes staty).

Ruch czujnika przy wytaczonym napieciu nie jest
rejestrowany przez uktad elektroniczny.

Przyktady montazu

Montaz ze sfazowanymi korcami (rys.2) nie jest
polecany chyba ze tadma jest zamocowana w
miejscu zabezpieczonym przed wptywem otoc-
zenia. Przy stabym zabezpieczeniu tasma moze
sie odrywac.

Liniaty magnetyczne



Polecany jest sposéb montazu pokazany na rysunku
3i4.

Montowanie w rowku (rys.5) najlepiej zabezpiecza
tasme magnetyczna. Rowek powinien by¢ tak gteboki
aby catkowicie pomiesci¢ tasme magnetyczna.

1.2 Montaz szyny profilowej

Ustawi¢ profil na powierzchni montazowej.
Przygotowa¢ powierzchnie do montazu profilu.
Srednice owiertéw sg podane narys.6.
Zamocowac profil (rys.6i 7) uzywajgc dostarc-
zonych srub.

Wsung¢ tasme magnetyczng do rowka w profilu
(rys.7).

Przygotowac¢ tasme zabezpieczajacg SB20.
Wiozy¢ tasme zabezpieczajacg do szyny
(zfazowany koniec najpierw); Jesli konieczne
uzy¢ kombinerek.

Po zamontowaniu docig¢ taSme zabezpieczajacq
na dtugos¢ profilu.

Zamontowac plytki kohcowe do szyny przy
pomoicy Srub.

1) $ruby 3 @) %g. 750
2) szyna profilowa 00
3) elementy faczace @%7
4) ptytka koncowa V/ -
5) $ruby 4/'2?
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Rys.6 Szyna profilowa

Rys.7

Sposéb rozbudowy szyny profilowej

e Usung¢ plytke koncowg

e Ustawi¢ nowy kawatek szyny na powierzchni
montazowej

e Przygotowac otwory w powierzchni montazowej
do przykrecenia szyny. Rysunek 6 pokazuje
odlegtosci miedzy otworami.

e Lekko wepchna¢ kolki potagczeniowe do zamont-
owanej wczesniej szyny i potaczy¢ obydwa
kawalki szyn razem (Rys.6).

o Reszte wykonac¢ jak w punkcie 1.2

1.3 Montaz czujnika magnetycznego MSK320
Czujnik magnetyczny MSK500 moze by¢ zamocowa-
ny dwoma srubami M3 poprzez otwory w czujniku o
srednicy 3,5mm.

Kabel nalezy poprowadzi¢ tak aby nie byt narazony
na uszkodzenia.

Montaz glowiczki

Wyprowadzenie kabla

Kierunek ruchu

Sygnat <::

Aprzed B strona aktywna
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Szczelina gtowiczka/tasma 0,1-2mm

VRS, <3
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Maksymalny btad ustawienia
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Rys. 8 Spos6b mocowania czujnika
i dopuszczalne tolerancje

Dopuszczalne przesu-
niecie pomiedzy $rodkiem
sensora i tasmy

bez pkt. ref.=2mm
z pkt. ref.£20.5mm

Pozycja punktu ref. w odniesieniu
do znacznika na tasmie magnet.
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Periodyczny punkt. ref,
Pozycja punktu referencyjn.R =as 3>

okreslona w dokume ntacji
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Pojedynczy pkt. ref.

Pozycja punktu referencjnego E=as
okresdlona w dokumentacji
min.0,032m
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MSK320 obudowa F z taSmag MB320

Sygnat Kierunek ruchu
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Rys.9 : Definicja kierunku liczenia ( tasma
magnetyczna i sensor) , szczelina
pomiarowa i tolerancje.

2. Sygnaty wyjsciowe

Czujnik magnetyczny MSK320 przetwarza
informacje o diugosci na przyrostowe sygnaty
wyjsciowe.

Kolejnosé sygnatow
Sygnat referencyjny 0 jest wysytany co 3,2mm
niezaleznie od rozdzielczosci.

Rys. 10 Sygnafy wyjSciowe A, B oraz
sygnaf referencyjny

3. Referencja

System periodyczny.

Czujnik pomiarowy MSK320 jest elementem
inkrementalnego systemu pomiarowego, ktéry
musi posiadac referencje w okreslonej pozycji
dla uzyskania pomiaru absolutnego (punkt
referencyjny).W tym celu sygnat referencyjny
musi by¢ potaczony z sygnatem odniesienia z
przetacznika REF (przetacznik stykowy lub
zblizeniowy). Sygnat referencyjny moze zosta¢
wybrany z doktadnoscia do +/-1 inkrement.
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dtugosé przetacznika wybierajacego punkt REF

musi by¢ <3,2mm

Rys. 11 Zasada kalibracii

4. Polaczenia elektryczne

Uwaga ! Dtugos¢ kabla potgczeniowego
pomiedzy czujnikiem a elektronikg nie moze
przekracza¢ 20m.

Nalezy zwréci¢ uwage aby przewody potaczeniowe
oraz czujnik nie znajdowaty sie w poblizu element-
Ow wytwarzajacych pola zaktocajgce (silniki,
styczniki, kable zasilajgce ). W razie potrzeby
stosowac ekrany metalowe.

Napiecie zasilania jest zalezne od wykonania i
jest oznaczone na tabliczce znamionowej na
przyktad 24VDC+/-20%.

4.1 Opis przewodow

Sygnaly dla ztacza DB-9 bez referencji

PIN Sygnat kolor

1 ekran

2 NC

3 B/ zielony

4 Al P4 (1}

5 +V brazowy

6 NC

7 B pomaranczowy
8 A czerwony

9 GND czarny

Linialy magnetyczne



Sygnaty dla ztacza DB-9 z referencja
PIN Sygnat kolor e
1 ekran . - =18
2 I/ fioletowy | J@L
3 B/ zielony § D
4 A/ 26My @
5 +V brazowy —— It :
6 I niebieski oo
7 B pomaranczowy
8 A czerwony Rys.12 Z{gcze DB-9
9 GND czarny
Parametr Dane techniczne Dodatkowe informacje
Napiecie zasilania 24 V DC +/- 20-% standard (zabezp. polaryzaciji)
5V DC +/- 20% zabezpieczenie polaryzacji
Obudowa A prostokatna
F okragta
Potaczenie 2m kabel, bez ztacza standard (max dtugosé 20m)

DB-9 ,ptaska wtyczka

Typ wyjscia PP (push pull) standard
LD (interfejs linii) RS422

Sygnat referencyjny 0 (brak) standard
| (indeks periodyczny)

R (indeks pojedynczy)

Rozdzielczosé 0,1mm standard (opcje 0,05/0,2/0,8)

Pobdér mocy max. 70mA dla zasilania 24V

Sygnaly wyjsciowe A B, I,A/, B/l fala prostokatna

Szczelina taSma/czujnik 0,1 - 2,0mm odchylenie boczne +/-1mm
odchylenie katowe +/-3°

Doktadnosé +/-(0,1+0,03xL)mm L wyrazone w m

Predkos$¢ przesuwu max. 25m/s

Klasa ochrony przed 3, zgodnie z IEC801 wilgotnosé 100%

zaktéceniami

Zakres temperaturowy pracy: -10 do +70°C przechowywania: -30 do +80°C

Klasa ochrony IP67 zgodnie z DIN 40050

Obudowa czarny plastik

Kabel PUR
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