Sensor magnetyczny MSK5000

Bezdotykowa programowalna gtowiczka z
przetwornikiem sygnatéw do wspoétpracy z tasma
MB500. odstep sensora od tasmy do 2mm

—

Rozdzielczoss winm Predkost proesusad Sensora wimls
Cechy: 0,001 o0 003 (005 040 [o20 052 (050 (150 4.00
- programowalne parametry np. o010 012 025 |08 150 |20 3oo |8on 1600 2500
rozdzielczos¢ za pomocq ztgcza 0,025 030 03 [1,25 250 |00 800 2000 (2500 2500
optycznego 0,050 061 125 |2s50 500 |1000 1600 2500 |2500 2500
: . 0,100 121 230 |so0 100 |2op00 25,00 |25000 |2500 25,00
rozdzielczos¢ 0,001mm Tetno sygnatu wps |BE00 5200 (1600 S00  |400 250 (400 (050 020
status LED CrestotlivosékHz |379 781 |1863 31,25 |6250 100,00 [250,00 [500,00 1250,00
wspotpraca z MB500 i MR500
sygnat referencyjny
_Opis Dare do zamowieria _Danetechriczne Uwag
Mapiecie robocze 4 24vV0C £20%
5 SWOC £5%
Typ podtgczenia E1 Otwarty przewdod z koncdwkami
E6Z 7 b 12-sto biegunowa wiyczka
EE 7 lub 12-sto biequniows wiyczka
ESZ 3-cio biegunowa DSUE
ES 3-gio biegunowa DSUE
Dhugosé kabla L wm max. 20m
Dhugosé kabla L2 wm R L+L2 = max. 20m
Rodzaj wyjscia PP Push-Pul
LD Liree Drive
Sygrat refere meyjy 0 Baz punktu ref.
| Syanat indeksu penodycanie
R Svaniat purddu referencyjrean z tasmy
Reedziel czosé liriowodkatowo 00014250
00054250
0010425
0025550
0050525
0AM25
Odstep czasowy [takt ) 1 Standard; opcije:0.2;0.5;2.5; 4; 8; 16; 32; BB

Wskazowka: Wewnetrzny przetwornik moze szybciej przetwarzaé sygnaty, ale jest to ograniczone tetnem sygnatéw. Dlatego
wspotpracujgce urzgdzenie musi by¢ odpowiednio dopasowane do emitowanej czestotliwosci sygnatu i predkosci przesuwu (patrz
tabela wyzej).
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wtyczka/polozenie stykow-sygnat z inwersjg
sygnal B! B |aB[GND] /| /B

I
By '.
max diugosc=20m | [kolor #yty  lcze.poma braz/czar. zdlty | zielo widok od strony kolkkdw EG
diugosé kabla | [sew [ x 8 — wwlwo[m]m ,
i ! Mg 1 2 3 4|5 |6 |1 ]
oy | Tomes 172 3 4|5 8|7 a8
—
"_E;f wiyczka'poloZzenie stykow dla sygnalow z inwersja i punktem ref.
st [ sgm | & B 1R [ GNr| /A [ /B[N
gniazdo kotki [kolor 2yly czepoma niebi_|braz czar. | zalty [zielo| fiolet
Sigaal | A | B R UB|GND KB AL R -
: Y
Fagiags ¢r 2 ) rle | M | 44 widok od strony kotkéw ES
PmEg | 1,2 3| 4 |S5[6|7 ) 8 |9

Dare mechariczre

Rodzaj preewodu P UR- do podajrik a tareus howego
Obudowa 8 BS- czarny

DANE ELEKTRYCZNE:

MNapiecie zasilaria 24 VDC£20%
SV DC+5%

Pobor peadu £25mi bez obcigzenia

T O D78 B:IB: I A& lednie R: /R

Przebieq czasowy Proporcporalrie do predkosci przesuwl sensces

Syqriat indeksu periodyczrie

Klasa zaktocen 3 |[EC-61000-8-2

Zoodnose z momnami CE

Warurki zewretrzoe:

Temperatura pracy -10°C do +70°C

Temperatura magazynowaria -30°C do +#30°C

Wilgatnose powietrza 100%rF, Zroszenie doezwolore

Stopier achrony IPE7

_Dare systemowe:

Szerckose biegura Smm

Predkosc przesuwy Zalezra odrozceielczosci i taktu syqratu

Systemn dokladrnsci #).025mm

Powtarzalmose max. #10pm

Odstep sersortasma 0.1-2.0rnm Dla sygratu 0 + |
0.1-1.5nm Dla sygratu R

Wasze zamiwienie: |M5|_{5|}[|41-I |_|
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